Wspotczesne systemy zarzadzania ruchem zaréwno miejskie, jak i autostradowe,
wykorzystuja bardzo rdéznorodne urzadzenia akwizycji danych w celu pozyskania
natychmiastowych i precyzyjnych informacji o ruchu. Nalezg do nich: detektory
radarowe, kamery, skanery Ilaserowe, kamery identyfikujagce numer rejestracyjny
pojazdu i/lub oznakowanie konteneréw, petle indukcyjne, czujniki podczerwieni,
ultradzwiekowe oraz wszelkie mozliwe czujniki meteorologiczne, wigcznie z inteligentnym
czujnikiem drogowym, rozpoznajacym stan nawierzchni. Poza tym do skutecznego
zarzadzania ruchem konieczna jest m.in. mozliwo$¢ sterowania sygnalizacjq oraz
wyswietlanie informacji dla uzytkownikédw drég, na tablicach tekstowych o zmiennej
tre$ci oraz na znakach o zmiennej tresci. Wystepuje konieczno$¢ uzyskania informacji
o potozeniu, ilosci pasazerdw, predkosci itp. ze srodkow komunikacji publicznej. Istnieje
potrzeba zapewnienia priorytetéw przejazdu dla pojazddéw specjalnych, poboru optat za
przejazd, rejestracji wykroczen itd. Jak wida¢, ilos¢ mozliwych podsystemow i urzadzen,

ktére muszg pracowaé w jednym Systemie Zarzgadzania Ruchem (SZR) jest bardzo duza.

Wysoki stopien zaawansowania technologicznego - a wiec réwniez komplikacji -
oprzyrzadowania pomiarowego i komunikacyjnego powoduje, ze wystepuje tu bardzo
duza specjalizacja w produkcji sprzetu poszczegdlnych klas. Oznacza to, ze budujac
nawet Sredniej wielkosci SZR, nalezy skomunikowa¢ ze soba szereg urzadzen,
pochodzacych od réznych, wyspecjalizowanych producentéw. Wobec tego, urzadzenia te
z reguly posiadajg odmienne sposoby podtaczania oraz inne standardy komunikacji
z otoczeniem, czyli protokoty komunikacyjne. Odpowiedzialno$¢ za potaczenie

wszystkiego w jeden niezawodny system, spoczywa na integratorze.
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